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（ ｏ ｎ － ｏ ｆ ｆ 制 御 型 ）

（ 比 例 制 御 型 ）
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特　記

３． 本図ダンパーの使用範囲は下記の通です。

１． 板フランジとケーシング接合部の内面は全溶接、外 側は点 付溶接。

２ ．塗 装は 内外 面錆 止め 塗装 外面 シル バー １回 塗り 。

☆　 電子モーターは仕様により異なります、別途お問い 合せ下 さい。
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靜圧 ：±４９０Ｐａ［±５０ｍｍＡｑ］以下　風速：１ ５ｍ／ ｓ以下　温度：－１０～２００℃以下

見積参考図

機 　 　 種

容 　 　 量

開 閉 速 度

最 大 使 用 ト ル ク

２ ５ Ｖ Ａ

分  解  能 １ ： １ ０ ０ ０ ／ ０ ． ０ ９ °

Ｍ Ｒ Ｐ ４ － □ □ □ □ － □ □ □機 　 　 種
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開 閉 速 度

最 大 使 用 ト ル ク ５ ［ Ｎ ｍ ］
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形式 ＭＲＰ□－□□□□－□□□電子モーター
［ 高 分 解 能 ・ 高 速 動 作 型 で す 。 ／ 　 Ｃ Ｃ － Ｌ ｉ ｎ ｋ 型 も あ り ま す 。 ］
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